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OPIS TECHNICZNY
do projektu organizacji ruchu
na czas budowy sieci i przylaczy gazu n/c
Brzeg, ul. Platanowa

1. Podstawa opracowania

1.1. Mapa sytuacyjno-wysokosciowa skala 1:500

1.2. Rozporzadzenie Ministréw Infrastruktury oraz Spraw
Wewnetrznych 1 Administracji z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegétowych warunkow
technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych i warunkéw ich umieszczania na drodze
(Dz. U. z 2019r., poz. 2311)

1.3. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 24 marca 2017 r.
w sprawie szczegétowych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz
wykonywania nadzoru nad tym zarzgdzaniem (Dz. U. 2017 poz. 784)

1.4. Zlecenie inwestora

2. Przedmiot opracowania

Przedmiotem opracowania jest projekt organizacji ruchu na czas budowy sieci i
przytaczy gazu n/c przy ul. Platanowej w Brzegu w zakresie drég gminnych.

3. Projekt oznakowania robét drogowych

W zwiazku z budowa sieci i przytaczy gazu n/c przy ul. Platanowej w Brzegu wystapi
konieczno$¢ zajecia na okres do 60 dni odcinkéw pasa drogowego przy ul. Platanowej w
kolejnych etapach. Szczegdly zostaly przedstawione na planie sytuacyjno — wysokosciowym.

3.1. Charakterystyka drogi:

Ul Platanowa jest drogg gminng o nawierzchni z kostki betonowej z chodnikiem po
dwoch stronach ulicy. Jest to droga dojazdowa na osiedlu domkéw jednorodzinnych oraz
znajduje si¢ w strefie z ograniczeniem predkosci do 30 km/h oraz ograniczeniem wjazdu dla
pojazdéw powyzej 3,5t z wylaczeniem dojazdu do firm. Jest to droga o ruchu
dwukierunkowym o matym nat¢zeniu ruchu drogowego. Szer. pasa drogowego wynosi ok.
11m w tym szer. jezdni wynosi ok.6m.

3.2. Opis wystepujacych zagrozen i utrudnien.

W zwiazku z prowadzonymi pracami moga wystapi¢ utrudnienia dla ruchu pieszych 1
pojazdéw oraz zagrozenia wynikajace z pracy sprzetu oraz pracownikoéw wykonawcy robét w
pasie w/w drogi.

3.3. Projekt zabezpieczenia rob6t w pasie drogowym.

W obrgbie prowadzonych prac wystepuje oznakowanie pionowe oraz poziome, ktére
zostalo pokazane na planie w odcieniach szaros$ci.
Prace prowadzone beda wzdluz oraz w poprzek pasa drogowego w jezdni, chodniku,
parkingach oraz w pasie trawiasto- gruntowym.
Prace prowadzone bgda etapami za pomocg wykopdw wasko przestrzennych szer.1m.
Zapory nalezy ustawia¢ mozliwie blisko terenu robét, tak aby zawg¢zenie chodnika, pasa
zieleni oraz jezdni i parkingéw byto jak najmniejsze.
Prace podzielone zostaty na etapy ktére pokazano w zatacznikach mapowych na 1-11.

Roboty ziemne w obrebie skrzyzowan ul. Konopnickiej z ulicami bocznymi wykonywac
nalezy w taki sposéb, aby roboty trwaly jak najkrécej oraz generowato to jak najmniejsze



utrudnienia. W trakcie prowadzenia rob6t przewiduje si¢ czasowe zamknigcie przejazdu w
ciggu ul. Platanowej w kolejnych etapach.

Miejsca robdt nalezy wygrodzi¢ zaporami drogowymi U-20a, U-20b, U-3c, U-3d wraz ze
$wiattami ostrzegawczymi koloru zéttego w przypadku wejscia w jezdnie. W chodniku,
miejsca rob6t nalezy wygrodzi¢ zaporami drogowymi U-20c. W przypadku czasowego
zamknie¢cia chodnika dla ruchu pieszych nalezy ustawi¢ zapory U-20c wraz ze znakiem B-41
(zakaz ruchu pieszych).

Na czas zamknigcia przejazdu w ciggu drogi nalezy ustawi¢ w poprzek drogi zapor¢ U-20b
wraz ze znakiem B-1 (zakaz ruchu) wraz ze §wiattami koloru czerwonego.

Przed robotami na wjezdzie w ul. Platanowag od strony ul. Topolowej czy od strony ul.
Lipowej, od strony ul. Konopnickiej, projektuje si¢ znaki A-14 ( roboty na drodze) oraz znaki
informacyjne D-4a (droga bez przejazdu) lub znaki informacyjne D-4b/c (wjazd na drogg bez
przejazdu).

W miejscach gdzie przewidziano zwezenie drogi, nalezy przewidzie¢ ustawienie znakéw
ostrzegawczych A-14 ( roboty na drodze) wraz ze znakiem ostrzegawczym A-12b lub A-12c
(zwezenie jednostronne).

Po zakonczeniu robdt zmienione oznakowanie tymczasowe nalezy przywrocic¢ niezwtocznie
do poprzedniego stanu. Naruszong nawierzchnie oraz oznakowanie poziome nalezy
przywrdci¢ do poprzedniego stanu w okresie nie dluzszym niz 30 dni od zakonczenia rob6t
danego etapu.

Nalezy przewidzieé reczne sterowanie ruchem prowadzone przez uprawnionego pracownika
wykonawcy robot.

Do realizacji ruchu na drogach gminnych nalezy uzywaé¢ znakow wielko$ci Sredniej.

Lica znakéw winny by¢ wykonane z foli odblaskowej typu 2.

Pracownicy wykonujacy roboty w pasie drogowym winni by¢ ubrani w odziez koloru
pomaranczowego lub zéitego posiadajgcg elementy odblaskowe. Znaki nalezy zamontowaé
na wysokosci 2,2m liczac od dolnej krawedzi znaku do terenu.

Ustawienie znakow pokazano na dotgczanym planie sytuacyjnym.

Po zakonczeniu robot naruszona nawierzchnia jak 1 zmienione oznakowanie nalezy
niezwtocznie przywréci¢ do poprzedniego stanu.

Pojazdy wykorzystywane w trakcie prowadzonych robét powinny by¢ wyposazone i wysytac
z0tty sygnal btyskowy, widoczny ze wszystkich stron z odlegto$ci co najmniej 500m, przy
dobrej przejrzystosci powietrza. Niedopuszczalne jest manewrowanie wysiggnikami maszyn
roboczych nad cze¢scig jezdni w czasie gdy ruch pieszych i pojazdéw si¢ odbywa.

Przewidywany termin wprowadzenia czasowej organizacji ruchu: od 19.10.2026
Przewidywany termin przywrocenia poprzedniej stalej organizacji ruchu: do 19.10.2027



